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1 OBIETO

El objeto del presente documento es establecer las prescripciones técnicas a cumplir para el
suministro, configuracion y puesta en marcha de dos plataformas moviles rugerizadas 4x4 para la
realizaciéon automatica de medidas en contenedores I1SO, paramentos y suelos, para la Empresa
Nacional de Residuos Radiactivos S.A., S.M.E. (Enresa).

2 ALCANCE

El alcance del contrato engloba la adquisicion por parte de Enresa de dos unidades de un equipo
autéonomo que, durante los procesos de medida de desclasificacién de superficies, cargue, desplace
y posicione uno de los tipos de equipos de medida de espectrometria Gamma que habitualmente
emplea Enresa:

- INa.
- Brsla.

de manera previamente programada, de tal forma que cubra el proceso global de medida de las
siguientes estructuras:

- Suelos, paredes y techos de contenedores ISO de 40 y 20 pies.
- Paramentos.
- Suelosy terrenos.

El alcance de los trabajos incluye:

- Desarrollo del brazo telescépico.

- Suministro de los dos equipos.

- Configuracién y puesta en marcha de los equipos.

- Formacién de los operadores del equipo.

- Preparacion y suministro de la documentacion técnica del proyecto.

- Servicio de clouding para gestion de los datos y control de los equipos.

3 DESCRIPCION DEL ALCANCE

3.1 Caracteristicas de las plataformas

Como se ha indicado, la plataforma debe llevar el equipo para la medida, de manera auténoma,
con capacidad para posicionarse en base a las coordenadas o rutas indicadas o previamente
configuradas de forma que permita al detector o equipo de medida posicionarse y orientarse
correctamente para realizar las medidas sobre los puntos configurados o superficie, paramento
objeto, almacenando los valores medidos junto con su posicidn. Asimismo, esta plataforma debe
integrar el sistema funcional del software de medida de los equipos espectrométricos que monta,
de manera que, de forma autonoma esté conectado el sistema de posicionamiento y el de
realizacion de medidas, sin requerir la accién manual de un técnico u operario para iniciar / pausar,
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la toma de datos y realizacién de las medidas en los puntos o recorridos establecidos. Las

caracteristicas minimas exigidas para esta plataforma son las siguientes:

Plataforma mavil 4x4 rugerizada, capaz de moverse y operar en interiores y exteriores.
El régimen de trabajo debe ser de hasta 8 horas con un tiempo de recarga total (100%) de
la bateria de no mds de 4 horas y capacidad de uso con recarga rapida parcial.
Capacidad de moverse por superficies planas, rugosas e inclinadas hasta una pendiente de
al menos un 10 % con el brazo telescépico plegado.
Sensores a bordo de la plataforma:

o Camara de navegacion.
GPS de precisidon decimétrica.
Inertial Measurement Unit, IMU.
3D Light Detection and Ranging, Lidar para realizar el escaner del ambiente a medir.
Sensor de profundidad.

o Sensores de deteccion ante obstdculos y de seguridad.
Médulo de observacion con camara 360 grados y Pan, Tilt, Zoom (PTZ) con cdmara 30x
Optica full HD nocturna, Led de iluminacién y cdmara termografica.
Medidas en estatico y en continuo a baja velocidad (al menos 10 cm/s)
Comunicacion 3G/4G. Incluir una malla de comunicaciones wifi que se conecten a un punto
de acceso con conexion a internet de al menos 50Mb/s.
Comunicacidn con los equipos de medida cuyo software de medida esta ya desarrollado
por Enresa.
Base de datos de medidas con al menos la siguiente informacion:

o O O O

o ID Ruta de medida.

o ID de la plataforma.

o |D Detector.

o ID Usuario.

o Tablay perfiles configurables de Usuarios.

o Tipo de medida, estdtica o dindmica.

o Estructuray subestructura para medir.

o Los puntos de medida (numero y coordenadas).

o Recorrido secuencial de medida o ruta planificada.

o Planos de ubicacién.

o Tiempo de medida, hora de medida y fecha.

o Valores de la medida.

o Imagen de la estructura, subestructura y punto de medida (imagen real,
fotografica).

o Tabla de equipos de medida.

o Imagenes (2D y 3D) reconstruidas de las superficies, estructuras medidas con mapa
de color que indique los puntos y valores medidos sobre ellas.
Gestion de la base de datos para edicidon, consulta e incorporacién de nuevos datos.
Capacidad de exportacidn de datos y creacidn de informes/reportes de los datos de medida
(a formatos Excel y pdf)
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- Operar La plataforma desde una nube con las siguientes funcionalidades:

o Disponer de informacion de las plataformas, asi como la ubicacién de las
instalaciones.

o Gestién de usuarios que tiene acceso a las plataformas. Creacidn, edicidn,
definicidn de rol y privilegios de operacidn, asi como los datos de contacto.

o Crear waypoints, rutas, acciones y programacion de estas para poder realizar
rondas programadas.

o Permitir la carga de mapas y planos de las estructuras y superficies a medir.

o Gestién de alertas. Consulta y descarga de videos e imagenes.

- Losrequisitos de ciberseguridad serdn los siguientes:

o Acceso a la nube con usuario y contrasefia con validacion de doble factor con
teléfono movil.

o Certificados de seguridad en AWS (MQTT SSL/TLS Certificados X509).

o Paralared local wifi el cifrado es WPA2.

o Internamente en el robot también dispondra de DDS Security Integration (ROS2).

- La plataforma debera disponer de inteligencia artificial con las siguientes capacidades:

o Deteccidn de personas en el entorno de la medida.
o Envio de alarmas al software de control.

- La plataforma debe disponer de una base de recarga o Dock Station para recarga
automatica, con cobertura 3G/4G o en su defecto conexion a la red wifi con conexidn a
internet. La recarga del equipo se realizard de forma autdonoma por éste, posicionandose
en la estacién de carga cuando el nivel de bateria asi lo requiera y retomando su
posicionamiento y operacién automaticamente una vez completada la recarga.

3.2 Brazo Roboético

Se quiere desarrollar un brazo telescépico robdtico para poder realizar las tareas de medida
requeridas de desclasificacion de contenedores ISO, paramentos, suelos y terrenos. El disefio de
este brazo incluye por tanto el correspondiente disefio del acople a emplear para montar los dos
tipos de detectores para realizacién de medidas (de caracteristicas equivalentes a las indicadas en
el Anexo ).

El brazo robdtico estara dotado de al menos 2 grados de libertad con capacidad de portar el equipo
de medida de Enresa, ambos tipos, con una capacidad de carga de hasta 5Kg, para medidas de
superficies como paredes y techos, con una elevacidn del sensor de hasta 1,8 m. En el anexo 1 se
detallan las caracteristicas basicas de los equipos para la carga con el brazo robético.

El brazo estara compuesto de un grado de libertad telescépico para lograr la elevacidén necesariay
de 1 grado de libertad en rotacion para orientar el sensor en las direcciones de inspeccion.

Para medida de terrenos y suelos, se debera incorporar un soporte fijo en la parte trasera de la
plataforma para poder acoplar el detector de manera adecuada. El soporte debe permitir que el
detector realice la medida a una distancia de 50 cm, o en cualquier caso asegurando un area de
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medida de suelo de 1 m? sin interferencia de la plataforma del propio equipo en las medidas
radioldgicas.

3.3 Configuracion y puesta en marcha de las plataformas

Una vez la plataforma ha sido desarrollada, se deberd configurar para su correcto funcionamiento
en el C.A. El Cabril, para lo que se requiere:

- Escaneo de un contenedor a medir.

- Creacion de una ruta de medida.

- Comprobar las comunicaciones con la nube y dispositivos periféricos requeridos.

- Comprobar las comunicaciones con los equipos de medida y el software asociado.

- Dejar la plataforma a punto para poder realizar una medida real auténoma de un
contenedor ISO.

Para la puesta en marcha se verificara:

- Realizar los procesos de medida de un contenedor ISO de 40 pies de manera programada y
auténoma.

- El correcto funcionamiento del proceso global de medida del contenedor: correcto
posicionamiento y acople del detector montado en el brazo, capacidad de medida en
dindmico a velocidad de 10 cm/s y comprobacién de la correcta marcacion/identificacion
de puntos calientes sobre la superficie medida.

- Correcta introduccién de todos los datos en la base de datos.

- Verificaciéon de los valores medidos junto con los resultados finales obtenidos.

- Exportacion de los datos (medidas, coordenadas, dimensiones) a archivo Excel y reports en
pdf.

- El proceso se realizara para cada una de las plataformas.

3.4 Formacion de los operadores de la plataforma

El contratista dispondra de un Manual de formacidn donde se detallara el contenido de los dos
procesos de formacion a realizar:

- En las instalaciones del contratista previamente al suministro, con al menos el siguiente

contenido:
o Operacién de la plataforma y rutinas a realizar.

Detectores, alarmas, pardmetros de operacion.

Manejo y capacidades del software.

Operaciones diarias de mantenimiento.

Copias de seguridad.

Solucién de problemas.

- Una vez realizado el proceso de puesta en marcha en el C.A. El Cabril, se realizara una
formacién en la instalacién con el mismo contenido al anterior, afiadiendo los siguientes
aspectos:

o O O O O
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o Creacidén de rutas de medida reales.

o Configuracién de los parametros y modos de medida (en funcién del detector
montado)

o Realizacion de medidas.

o Envio de la plataforma a la estacidn de carga y de vuelta a su Ultima posicién de
medida para continuar la operacion.

o Visualizacién de los resultados, datos y mapas de salida.

Se dispondra de la correspondiente documentacién previamente a las sesiones de formacién.

El contratista emitird los correspondientes certificados de aptitud y aprovechamiento de la
formacion.

3.5 Preparacion y suministro de la documentacion técnica de aplicacién

Una vez realizada la reunién de lanzamiento con el contratista donde se suministrard un
cronograma de las actividades a realizar, en el mismo, se indicaran las fechas de entrega de la
documentacidn a suministrar, indicada en el apartado 6, que deben de ser con anterioridad a la
propia actividad descrita en la documentacién.

3.6 Garantia de Calidad

Los trabajos para los que se solicita oferta son de nivel Ill de calidad de acuerdo con la graduacién
de requisitos de Garantia de Calidad de Enresa, por lo que los trabajos que realice el contratista se
realizardn al amparo de un sistema de calidad que cumpla como minimo con los requisitos
establecidos en la norma UNE-EN ISO 9001:2015 o analoga.

Se elaborara un procedimiento que describa el plan de pruebas de puesta en marcha que garantice
la adecuacién y cumplimiento de todas las caracteristicas del equipo recogidas en el p.3.1. Este plan
de pruebas dara cumplimiento a lo indicado en el p. 3.3. Se elaborara el correspondiente informe
de ejecucion de pruebas de puesta en marcha.

El contratista entregard a la finalizacidon de los trabajos un Dossier final de Calidad, que incluira
como minimo:

e Procedimiento que describa el plan de pruebas de puesta en marcha.

e Informe de ejecucién de las pruebas de puesta en marcha.

e Certificados de aprovechamiento de la formacion del personal.

e Cuando aplique, registros de No Conformidades cerrados.

e Manual de usuario de la plataforma, aceptado previamente por Enresa.

e Manual de mantenimiento y chequeos periddicos, previamente aceptado por Enresa.
e Especificaciones técnicas de los componentes.
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4 EQUIPO DE TRABAJO

En todo momento el contratista dispondra del personal y equipo de trabajo adecuado para la
realizacion del contrato, de acuerdo con el alcance solicitado. Durante la ejecucién del contrato se
estima el siguiente alcance en cuanto a personal y equipo de trabajo se refiere:

- Responsable de contrato: 1 persona.

Serd personal cualificado del contratista, actuard como coordinador de éste. Controlaray
garantizard la correcta ejecucion de los trabajos establecidos en el alcance del contratoy
serd el interlocutor con Enresa en las labores de seguimiento y control del mismo. La
formacidon minima requerida es licenciado en Ciencias, Ingeniero Superior (o Doctor), o
graduacién con master con experiencia contrastada de al menos 3 ainos en coordinacion
de trabajos similares que incluyan suministro, instalacion y puesta en marcha.

- Configuracion y puesta en marcha: 1 persona.

Se realizara con personal cualificado del contratista, con una formacién equivalente a
Bachillerato o bien Ciclo Formativo de Grado Superior o certificado de Profesionalidad
equivalente con experiencia contrastada de al menos 3 afios en la configuracion de
equipos robotizados similares al especificado.

- Formacion: 1 persona.

Se realizard con un equipo de trabajo con experiencia contrastada en dichos procesos.
con una formacién equivalente a Bachillerato o bien Ciclo Formativo de Grado Superior o
certificado de Profesionalidad equivalente con experiencia contrastada de al menos 3
afios en formacién en el area de robdtica y sistemas autdnomos de posicionamiento para
aplicaciones industriales.

5 SEGUIMIENTO DE LOS TRABAJOS

Al inicio del contrato se mantendra una reunién de lanzamiento en la que el contratista facilitara
un programa de los trabajos a realizar.

Durante la fase de fabricacion del equipo y brazo robético, es importante planificar los trabajos de
programacion para la comunicacion con los equipos y software de medida que Enresa dispone. Se
requiere que éste esté totalmente desarrollado en la etapa de configuracion y puesta en marcha
del equipo.

Se realizaran las reuniones de seguimiento que tanto Enresa como el contratista acuerden para el
buen desarrollo del proyecto.

Igualmente, la configuracidén y puesta en marcha debe demostrar el correcto funcionamiento del
equipo, que debera ser debidamente documentado.

6 DOCUMENTACION DEL PROYECTO

El contratista deberd entregar para aceptacion de Enresa, de forma previa al inicio de cada uno de
los trabajos descritos, la siguiente documentacion:
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- Cronograma general de las actividades a realizar.

- Manual de Usuario de las plataformas con el brazo robético.

- Manual de mantenimiento y chequeos periédicos.

- Especificaciones técnicas.

- Documentacién de la configuracién y puesta en marcha.

- Documentacion de las sesiones formacion a realizar.

- Declaraciones responsables de tratamiento de datos y archivos de Enresa y sus

instalaciones.

- Alcance y descripcidn del funcionamiento del servicio de clouding para control y

gestion de datos.

- Dossier final de calidad.

Adicionalmente, el contratista tendrd que gestionar los tramites de acceso al C.A. El Cabril, donde
se suministrard el equipo. A tal fin se facilitara el contacto con el servicio de administracién de la
instalacion, para que le sean transmitidos los requisitos de documentacion relativa a los aspectos

laborales, tributarios y médicos necesarios.

El contratista se responsabiliza del estricto cumplimiento de las obligaciones en materia de

seguridad y salud en el trabajo, de las que serd debidamente informado.
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MIRION

TECHNOLOGIES

NAIS-3x3™

Nal LED Temperature-Stabilized*
Scintillation Detector

KEY FEATURES DESCRIPTION

« Paterted LED temperature
stabllz ation®

« Resolution 7.6% (typlcal)

« Stableto within £2% (typlcal)

ower the temperature range of
-20 % o BOC

« iGenerc efflclency characterzation

+ Compatible with Mirlon Osprey®
digttal tube-base MCA only

« Robustcam locking mechanism for
Increasad rellability

« All-metal housing with a magnetic/
light shield

“USFaiant 7,005 645 Bl and 7 040,592 B1

WL mirion.com

Model MAIS-2¢3 Sodium lodid e Scintillaton Detector 1s a high-eficlency
scintlllation detector featuring a 3 x 2 In. Mal{Tl) crystal In an aluminum housing,
Including a photomultiplier tube, an iIntemal magnet o/ light shield, a high-voltage
power supply (HVPS), stablliz atlon electronlcs, preamplfler, and an 8-pin Midon
propretary connector Mal{Tl) detectors have a proven record of long tem
rellability and stability.

The NAIS-3x3 Nal(Tl) detector s LED tem perature-stabllized®, eliminating the peak-
shift problems Inherent In scintlllaton detectors. This makes the NAIS-3x3 detector
sultable for use In non-air-conditloned rooms as well as Infield applications. The
LED temperature-stabllized probe cont nuously monltors and adjusts the gain of
the detector to ensure consistent performance throughout the entire tem perature
range. The consistent performance allows users to perform nuclear dentification
under all typlcal Indoor and outdoor conditlons while malntaining the highest
canfidence In the results obtalned by the Instrument.

The detector comes with a generic mathematical efflciency characterzation
known from the Mirlon line of high-resolution HPGe detectors, Quantitathe
measurements can be performed without the use of callbration sources using the
Mirlon 150C5%/Lab50C5™ mathematical efficlency callbration software.

The housing Is of an all-metal construction and features a robust locking
mechanism for Increased rellabiltty. The cam lock provides a postve mechanical
connection to the tube base Instead of relying on the electrical pin ficton only.

In combination with the Osprey unit— the Midon all-in-one HYPS, preamplfler,
and digital MCA — the MAIS-3x3 detector becomes part of a high-peformance
scintlllation spectrometry system sutted for a wide range of applications —
laboratory, radiation maontorng netwaorks, fleld use, etc.
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SPECIFICATIONS

PERFORMAMCE
- RESOLUTION — 7.5% (typlcal) at 62 ke (¥TCs).
- EMERGY RAMGE — 30 keV to 3 MeW.
= TYPICAL OPERATING WOLTASE — Intemal setting.
- TEMPERATURE STABILITY — Galn stabiltty within +2%
[typlcal) over the temperature range of -20 °C to 50 "C.
PHYSICAL

« SlZE - See outline drawing. Note that total length Including
Osprey digital tube base Is 16.6 Inches [395 mm].

. WEIGHT — 2.4 kg (5.2 Ib).
ENMVIRONMEMTAL
. OPERATING TEMPERATURE — -20 to+50 °C (-4 to 122 °F).

- DPERATIMG HUMIDITY — 85% non-condensing. Meetsthe
environmental conditions specifled by EN 61010, Installation
Category |, Pollution Degree 2.

ORDERING INFORMATION

« MAIS-3:¢3 MAITI) Temperature-Stabilized Scimtillation
Detector.

MNAIS-3x3 Nal LED Temperature-Stabilized* Scintillation Detector

OPTIONS

OSPREY-DTE — Digttal ube-base MCA with 3 m (10 ft) USE
cable, 3m {10 ff} crossover Ethemet cable, 3 m {10 ft) Ethemet
cable, PoE Input Injector (N0/220), 1.2 m (4 fty MCX-BNC
cables, 3 pos.

« DSPREY-PKG — Digttal Tube Base MCA, SE04C
Genle™ 20000 InSpector™ Basic Spectroscopy Software.

- DSPREY-PKG+ — Digital Tube Base MCA, SEQO4C
Genle 2000 InSpector Baslc Spectroscopy Software, SE01C
Gamma Analysls optlon.

- DSPREY-5DK — OS Independent Softwa re Developmernt Ki.

Iy
24 [ 6LE]
23[z B

B
i
':;:'f; (; J_(;.,
A z,(__:f, A o

i

14| E.3]

o z’,j( j«’

C.4[13:.5]

Dimensions in the Outline Drawing are In Inches [mm]and are subyed to change at the discreton of Miran.

2201 Mirkon Tachnalogies (Canbemra), Inc. All rights rasaraed.

Copyright ©2017 Minon Technologies, Inc. or its affiliatas. All rights reservad. Minon, the Midon
lege, and othar trade names of Mirlen preducts listed harain are registerad tradamarks or
tradamarks of Mirkon Tachnalegles, Inc. or iz afillatas intha Unitad States and othar coumtrics.

www.mirion.com

Third party trademarks memionad aretha property of thair respective ownars.

C48364 - DBME
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MIRION

TECHNOLOGIES

LABR-1.5x1.5

LaBr5(Ce) Scintillation Detector

KEY FEATURES

Approximately half the FWHM
of comparable sized Mal(TI)
detectors above 350 ke

Higher efficiency than similardy
sized Mal(Tl) detectors — 1.2-
1.66 times above 350 ke

Room temperature operatlon
and same form factor as Mal{Tl)
detectors

Directly compatible with

tradii onal scintillat on detector
electronlcs and multl-channel
analyzers

All-metal housing with a
ma gnetic/light shleld

Generc 1SOC5™ Efficlency
Characterzation avallable

www.mirlon.com

DESCRIPTION

Model LABR-1.5x1.5 Lanthanum Bromide
Scintillation Detector Is & medium-
resalution scintlllation detector featuring
alb x 15 In LaBryCe) crystal In a
hermetically sealed aluminum housing,
Including a photomultipllier tube, an
Intermal magnetic/light shield, and a 14-pin
connectaor.,

The LAER-1.5x1.5 LaBry(Ce) detectar 15
completely compatible with the signal
processing el ectronics nommally used with
Mal{Tl} scintllation detectors. Howewer,
the performance of the LABR-1.6x1.5 unit
Is superor to that of MaliTl) detectors. No
adapters are required for direct connection
of tube base preamplflers or MCAs to the
14-pin PMT base. The better resolution,
efflclen cy and relatively short decay

time {16 ns) allow these detectors to be
used with more complex spectra than
scintillation detectors based on Mal(Tl) as
wellas In other applications prevously
thought to be too demanding for any
scintillation detector. On the other hand,
the LaBryi{Ce) detectors are notwell-sulted
for low-level applicati on due to thelr
relatively high Intinsic background from
the decay of 138La.

Model LABR-1.5x1.E detector plugs
directly Into the Model 2007 Tube Base
as well as Into Model 2007F combination
tube base and preamplifier. Model
2007/2007P preamplifiers connecttoan
MCA or other standard signal processing
electronics.

Howewer, the most powerful combination
Is to use the LABR-1.5x1.5 detector with
the Osprey® MCA — the Mirlon all-in-one
HWFS, preamplifier, and digital MCA.

Anoptional generc mathematical
efficlency characterization Is avallable —
similar to those provided with the Midon
line of high-resolution HPGe detectors.
This allows quantitative measurements
to be performed without the need for
callbration sources, using the Mirlon
mathematical efficiency callbration
ISOCSLab SOCE™ software.
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LABR-1.5x1.5 LaBry(Ce) Scintillation Detector

SPECIFICATIONS

PERFORMAMNCE CPTIONS

« RESOLUTION — 3% at 662 keW (1FCs). - DSPREY-DTE — Digltal tube-base MCA&wIth 3 m (10 fi)

. TYPICAL OPERATING VOLTAGE — 600 W de. USE cable, 3 m {10 ft) crossowver Ethernet cable, 3 m (10 ft)

Ethemet cable, PoE Input Injector (1104220}, 1.2 m (4 ft) MCX-

PHYSICAL BMC cables, 3 pes.

+ SIZE - See outlne drawing. . OSPREY-PKG — Digital Tube Base MCA, S504C

« WEIGHT — 0.43 kg (0.94 Ib). Genle™ 2000 InSpector” Baslc Spectroscopy Software.
ENVIRONMENTAL - DSPREY-PKG+ — Digital Tube Base MCA, SE04C

. OPERATING TEMPERATURE — +4 to +43 °C Genle 2000 In5pector Baslc Spectroscopy Software, SE0AC

{20.2 to 100.4 °F), Gamma Analysls option.

- OSPREY-5DK — O5 Independent Software Development Kit.

- DSPREY-STABLE — Osprey digttal MCA with NAIS-2x2
stabllized Mal and SB04C Genle 2000 InSpector Baslc
Spectroscopy Software.

ORDERING INFORMATION « DSPREY-ED3L— 3 m (10 ft} Ethermet cable with a right angle
- LABR-1.EX¥1.E LaBrz{Cej Scintillation Detector plug for use with Model 727 laboratory lead shield.

o ISHCLLALE — Generdc 150OC5 Efficlency Charactenzation.
- MODEL72T — Laboratory Lead Shisld.
« Model 2007(F) — Photomultiplier Tube Base (Preamplifier).

- OPERATING HUMIDITY — 85% non-condensing.

- Meets the environmental conditions specifled by
EM 81010, Installation Category |, Pollution Degree 2.

- 15.15 [6) -
34
119160

=

Dimensions inthe Gutine Drawing are in cm in) and are subject to change &t the dscretion of Minon,
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KEY FEATURES

MIRION

TECHNOLOGIES

Osprey”

Universal Digital MCA Tube Base
for Scintillation Spectrometry

Alkn-one HYPS, preamplifier, and
digttal MCA

Compatible with standard

14-pin scintlllation detectors using
10-stage PMTs, Including Mal{TI)
and LaBrg{Ca)

Optonal temperature-stablliz ed*
Mal(Tl) and CeBry probes

USE 2.0 conrection for PC plug-
and-play

Ethemet 10/100BaseTX PoE)
connection for network
appllications

PHA, MCS, S04 M55, List, and
Time-stamped List modes

Fully supported by Genle™ 2000
softwa re and programming
librares

Optonal software development kit
with examples

Dlagnostlc web GUI

Compatible with Model 727 shield

“LE Paents 7005546 E1and 7040508 B

www.mirlon.com

DESCRIPTION

The Osprey®unitis a high-performance, ful-Integrated multl-channel analyzer (MCA)
tube base that contains evernything needed to support scintillation spectrometry.
Designed for both laboratory and fleld use, this one compact unit contalns a high-
voltage power supply (HVPS), pream plfier and a full-featured digttal MCA The

Osprey digital MCA can be controlled through etther USE or Ethemet with no nesd to
purchase two separate unlts — an Industry first. USE or Ethemet, there 1s only one cable
connecting the Osprey digltal MCA to the comtrol and data acquisttion system.

For desk-top applicat ons, power and all communications are handled by a USB 2.0
port. In siuatons where networking and/or remote access are desired, the Ethemet
10AD00Ba seTH port can be used which provides power and communications via power-
over-Ethemet PoE). An example of using the Osprey unit’s networking capabllties
Is setting up a radlation monltoring system with multiple unattended detectors in
remote locations. [Ethemet can also be used In desk-top applications Instead of USB
If needed.j Coupled with the powerful Genle 2000 software sutte, the Osprey digital
MCA takes scintlllation spectrometry to a new level. Just connect probe and Osprey
unit, connect the Osprey digital MCA to an avallable USB or Ethernet port, start the
Genle 2000 software, and you are ready to acquire the spectrum, making this a true
“plug-and-play” solution.

The Genle 2000 software sulte |s a comprehensive envronment for MCA control,

data acquisttion, display, and analysis. It provides Independent support for

multlple detecto rs, extensive networking capabilities, advanced data analysls, and
comprehensive batch procedure capabllties. With the Genle 2000 programming
libraries, the advanced user can develop custom applications using all avallable

Genle 2000 features and user Interfaces. An 05 Independent software development
kit (SDK) with examples Is avallable and can be used without Genle 2000 software. The
SDK Is similar to the comprehensive set of program ming tools avallable with the Midon
Lynx* MCA. It allows expert users to develop platfiorm Independent applicatons for
Instrument control and data acquisiion.

In addition, a diagnostlc web graphical user Interface (GUI) application Is supplied
with the Osprey untt, providing MCA and probe status Information, network setup, and
firmware upgrade functlonalities.
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Osprey Universal Digital MCA Tube Base for Scintillation Spectrometry

Osprey digital MCA features support for all commonly used
spectrometry modes — PHA, MCS, SCA, M55, List, and Time-
stamped List— unmatched by any other tube-base MCA on the
market. Dsprey unlt provides a level of performance superior to
many awvallable desk-top MChAs,

The Osprey digital MCA will accommodate standard 14-pin
scintlllation detectors using 10-stage PMTs. It also supports a
sutte of temperature-stabllized detectors designed specificalby
for the Osprey unit. The Midon temperature-stabllized detectors
use a patented® LED stabilizatlon technigue and features a
robust locking mechanism for Increased rellability. In most
detector conflgurations, the Osprey digital MCA 1s compatible
with Maodel 727 laboratory lead shield.

Shaping
— DSP Based Trapezoldal shaping fitter operating at 80 MHz.
— Rize Time
« 0.2 ps— 5 ps In 200 ns steps. Default: 1 ps for Nal probe.

— FlatTop
« 0to 3 ps in 100 ns steps, Default: 1 ps for Nal probe.

- Digital Spectrum Stabilzaton

— Suppert for a stabilzation source for non-stabilized probes.
— Support of temperature-stabllized probes.

« BASE LIME RESTORER — Automatic with provision for

adjustable BLR.

FAST DISCRIMINATOR THRESHO LD — Automatic with provision
for adjustable FDisc.

« PUR GUARD - Programmable guard time 1.1 te 2.5 times

SPECIFICATIONS shaping.
PROGRAMMAEBELE CONTROLS INPUTS/OUTPUTS
- GAIM « Standard W-pin PMT socket and Mirkon proprietary B-pin

— Coarse Galn

sockst.

« USH 2.0,

« x1,%2, %4, »8 software programmable.
— Fine Galn
« ¥1— 5 software programmable.
— Total Galn
« Product of Fine Gain and Coarse Gain, x1 — x40,
ADC
— ADC 14-Bi 20 MHz Sampling.

« LLOYULD
— LD
- 0% to 100% of Full Scale software programmable.
— ULk
< 0% 1o 100% of Full Scale software programma ble.
- Detector Voltage — HVFS
— 0 to H3A00 W do: 100 Ws ramping on power up and dowr.

« Ethernet 10M100BaseTX
« GPIO — Three freely assignable MCX connectors.

TTL compatible, minimum pulse width for Inputs =50 ns, all
Inputs have software selectable polartty.

Colncldenceffnt-colncidence.

PHA External Start/Stop. Start/Stop Mode (Start Only, Stop
Oinhy, and Start and Stop) or Suspend and Resume Mode {(can
also be an output to contral other devices).

MCS Exdernal StartStop. Start'Stop Mode (Start Only, Stop
Only, and Start and Stop) or Suspend and Resume Mode (can
also be an output to contral other devices).

External Time Sync. (can also be aninput oran output to
control other devices) for the following modes:

« List Sync. rate from external source or master to sync.
time stamps of events).

« MS5 {Sync. from external source or master to advance to
next spectral group).

« Aux Counters and SCA Counters (Sync. can be used to
control the start of interval timer and synchronize the
Interval timer at each sync event).

Aux Counter In — Auwxiliary Counter Input.
MCS Input External MCS Input, TTL pulse.

MCS Channel Advance — External MCS Channel Advance;
TTL pulse.

MCS Sweep Advance — External MCS Sweep Advance Input;
TTL pulse.

SCA Outputs — Up to three; each ofthese ocutputs can be
selected from one of the six Intemal SCAs.

ICR Out — Incoming count rate cutput.
Acquisiion Out — Acquisition status.

General Purpose InputiDutput — Output signal to drive
extemnal devices or input signal to monitor externals device's
status.
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Osprey Universal Digital MCA Tube Base for Scintillation Spectrometry

ACQUISITION MODES PERFORMANCE

- PHA « iZhannel Configurations

— PHA& Channels 256 to 2048 Channels. Supports two — Total channels 2192,
memary groups of upto 2048 channels each, — Configurable &s two groups of 2048, 1024, 512 or

— Preset ROI Counts {Integral), Real or Uve Time fimers. 266 channels for PHA and MCS {can be simultaneous)
— Real and Live Time Resclution 0.01 5. — Bits perchannel 32.
— Preset Time 0 to >4 x 107 = -« Integral Mon-lineartty
— Control: Intemal or Extenal Start/Stop control. — £0.026% offull scale over the top 99% of the
— LTC accuracy % (3% typlcal) up to 50 keps. selected range.
— LTC method proprietary. + Differentlal Mon-linearty

. MCS — +1% owver the top 99% of the range Including the effects

from Integral non-lineartty.
— Dwell range 1 ps to 999 seconds In 1 ps steps.
« iGaln Drft

— Sweep range 1to 232 4,

— <76 ppm/“C after 16 minutes of athan.

— Preset Sweep Counter 0 to 2521 Sweeps. U Implles PP T minutes ot oparstion
“Farever”. - Zero Drft

— MCS Input selection: PHA RO, extemal TTL or Fast — <3 ppm/~C after 16 minutes of operation.
Discriminator. « Incoming Count Rate (ICR)

— Dwell selection Internal or extemal — 250 K cps ICR ff not limited by probe/detector.
— MCS Channels 256 to 2048 Channels. Supports two
memory groups of upto 2048 channels each. HIGH VOLTAGE POWER SUPPLY

The following advanced modes of operation are accessible + Qutput s current imited and short-clrcult protected.
through the optional SDK. « HWVFs.
. SCH — QUTPUT — 01300 W at B0 pA max

— Channels &. — RIPFLE — 1 m\.

— Preset Modes Live Time, Real Time. — ACCURACY — 3% Full Scale

— SCA Modes Automatic, Manual, AutomaticEx, External Sync. — SETTING RESOLUTION — 14-bit (1116 384).

— Size of Courter for each 5CA Channel 32-bits INDICATORS

— LLD and ULD for each SCA Channel 0% to 100% Full Scale

« BUSY.
Saftware Programmable - STATUS — HV/Stabilized Prabe.
— SCA Signal Output for selected channel 200 ns output
pulse for each event can be mapped to a GPID connector. * ICR.
- M55 DETECTORS
— Data acquired Into two memory groups, « 14-pin scintillation detector.

alternating betwesn the two In a “"ping-pong” fashion

« Mirlon tem perature-stabll zed probes.
when a presettime parameter Is reached.

— Abllity to use Extermal Sync. to switch between groups. SOFTWARE & USER INTERFACE
= List/Time-Stamped List « Genle 2000 Spectroscopy Software.
— Latency: 100 ms (Only when streaming mode s supported). « Genle 2000 programming libranes.
— External ime base support {Use of External Sync.). « SDK— Optonal software devel opmert kit that 1 O5
— Time-stamp resalution selection of 1ps or 100 ns. Independent, and Independent of Genle 2000 programming

librares, Genle 2000 software not required.

« Dlagnostlc Web GUI — 05 and browser Independent,
+ AL Counter Genle 2000 software not required.
— TTL compatible, minimum pulse width for input =50 ns.

— AL Counter Modes Automatlc, Manual, AutomaticEx,
External Sync.

— Mapdimum event rate 100000 pulsesisec.
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Osprey al Digital MCA Tube Base for Scintillation Spectrometry

COMPUTER REQUIREMENTS

« The minimum computer
requirements are fhose
specified for the cument version
of the Genle 2000 software
Sea the Genle 2000 data shest
formore detalls.

POWER
= Main powerwill be supplied
by elther the LUSE port or IEEE
802 3af-compllant Power owver
Ethernet (PoE).
« Power consumptlon USE — <2 Watt.

« Power consumptlon PoE — <3 Watt.
PHYSICAL
- Ske
— B2 mm (244 In.) diameter
— 108 mm (4.25 In.) length.
- Weight
— 280 g (9.9 a).

ENVIRONMEMNTAL
« TEMPERATURE — -10 to +50 °C (+14 to +122 °F).
« HUMIDITY — 8E% non-condensing.
« Meets the ervironmental conditions specifled by

EM 81010, Installation Category |, Pollution Degres 2.

COMPLIAMCE

« EMC (Emisslons and Immuntty):
— EMB1326:2006
— ENB1000-3-2:2008
— EMB1000-3-3: 2008
— EMB1000-4-2: 2008
— EMB1000-4-3: 2008
— EMB1000-4-4: 2004
— EMB1000-4-5: 2005
— EMB1000-4-6: 2008
— ENB1000-4-11: 2004
— ENB1000-4-2:2001

+ MRTL LISTED {Safety):
— CAN/CSA C22.2 Mo. 81010-1-04
— ULBI010-1:2004
— |ECEI0MC-1:2001 Znd edition
— ENG1010-1:2001 2nd edtion

ORDERING INFORMATION
« DSPREY-DTE - Digital tube-base MCA with 3 m (10 f)

USE cable, 3 m (10 ft) crossowver Ethemet cable, 3 m (10 )
Ethemet cable, PoE Input Injector (T00220), 1.2 m (4 ft) MCX-
BMC cables, 3 pes.

« QSPREY-PKG — Osprey digital MCA with S504C Genle 2000

InSpector™ Baslc 5pectroscopy Software.

« DSPREY-PKGH — Osprey digttal MCA with SEO4C

Genle 2000 InSpector Baslc Spectroscopy Software and
SE0C Gamma Analysls Optlon.

= DSPREY-5DK — 05 Independent Software Development Kit
- OSPREY-STABLE — Csprey digital MCA with MAIS-2x2™

stabllized Mal and 5504 Genle 2000 InSpector Baslc
Spectroscopy Software,

- DSPREY-ED3L— 3 m {10 fj) Ethemet cable with aright angle

plug for use with Model 727 laboratory lead shield.

- LABR-1.Ex1.5 Detector —14-pin 1.5 % 1.5 In. non-stabllzed

LaBry probe.

- MAIS-2x2 Detector — 8-pin 2 x 2 In. LED tem peratu re-

stabllzed Mal probe.

- MAIS-3x3™ Detector — B-pin 3x3In. LED temperature-

stabllzed Mal probe.

- CEBRS5-1.5x1.E™ Detector — B-pin 1.5:¢1.5In. LED tem peratu re-

stabllized CeBry probe.

« CEBR5-2x2™ Detector — B-pin 2x2In. LED tem perature-

stabllized CeBry probe.

« Model 302 Detector — 14-pin 2x 2 In. or 3 x 3 In. non-

stabllized Mal probe.
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